
第2部︓NEDO ROSセットの使い⽅

国⽴研究開発法⼈産業技術総合研究所
インダストリアルCPS研究センター

ソフトウェアプラットフォーム研究チーム⻑

安藤 慶昭

1

2021年12⽉18⽇(⼟)
NEDO特別講座 講習会



NEDO ROSセット概要
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NEDO ROSセット

• NEDO ROSセット
– NEDO市場化プロジェクトの成果物の⼀
部を含む起動可能なUbuntuディスクイ
メージとして作成

– DVDあるいはUSBから起動可能
• 特徴
– MoveIt!を⼿軽に試すことができる
– 以下のNEDO市場化PJ関係のロボットを
含む

• THK SeedNoid
• 川崎重⼯duAro
• カワダロボティクスNEXTAGE
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THK SeedNoid

富⼠ソフト

川重 duAro カワダ NEXTAGE
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NEDO ROSセット
• 環境

– Ubuntu 18.04
– ROS Melodic
– MoveIt! インストール済み
– NEDO市場化プロジェクトの成果物の⼀部を含

む起動可能なUbuntuディスクイメージとして
作成

– DVDあるいはUSBから起動可能
• 教材

– TORK (東京オープンソースロボティクス協会)
作成のMoveIt! Tutorialをベースに進めます。

– https://github.com/tork-a/tork_moveit_tutorial
– 以降以下のNEDO marc PJのgithubページに

て続けます。
– https://robo-marc.github.io/tutorials/si2020

https://github.com/tork-a/tork_moveit_tutorial
https://robo-marc.github.io/tutorials/si2020

